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Practica 2. Semaforo

PARTE 2. Semaforo con interrupcion

Para esta practica, utilizara el circuito que aparece en la siguiente imagen.
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Una vez realizado el circuito, teclee el siguiente cédigo.

//Semaforo
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const unsigned int pinROJO=13;
const unsigned int pinAMARILLO=12;
const unsigned int pinVERDE=11;
const unsigned int pinBUTTON=7;
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unsigned long cambio = 0;
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void setup() {
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PinVERDE, OUTPUT) ;
PinAMARILLO, OUTEUT) ;
PinROJO, OUTEUT) ;
pPinBUTTON, INPUT) ;
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digitalWrite (pinVERDE, HIGH) ;
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void loop(){

//Lee el estado en el gque se encusntra =1 push button
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int estadoBUTTON = digitalRead (pinBUTTON) ;
if (estadoBUTTON == LOW && (millis() - cambio) > 5000 ){
pararSemaforo() ;

Lo B B R BB PR M DD B DD e
W oo

L

)

¥k
—
L]

3L

35 woid pararSemaforo() {

digitalWrite (pinVERDE, LOW);
digitalWrite (pinAMARILLO, HIGH) ;
delay (2000) ;

41 digitalWwrite (pinAMARILLO, LOW) ;

42 digitalWrite (pinROJO, HIGH) ;

43 delay (4000) ;

45 digitalWwrite (pinR0OJO, LOW) ;

46 digitalWrite (pinVERDE, HIGH) ;

4 delay (6000) ;

49 cambio = millis();
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