CUESTIONARIO

1. ;Qué funcidn tiene este modulo?

Permite controlar y manejar determinados aparatos electronicos

2. ;Qué proyecto harias con este médulo? (Al menos 3 ideas)

un control remoto, control de sistema de sonidos, control de drones

3. Busca en internet otro proyecto simple con este médulo y realizalo
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I Lector_de_coordenadas_del_Joystick_<Y-023 § _
const int VRx = A0;
const int VRy = Al;
const int SW = 10;

void setup() {
Serial.begin (9600);
pinMode (SW, INPUT PULLUP);

void loop() {
int X = analogRead (VRX) ;

int y = analogRead (VRY) ;
int sw = digitalRead (SW);




