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ANTECEDENTES




. La universidad politécnica de valencia diseñó un arnés para perro de servicio(Guridi Castro, M. (2020). Diseño de un arnés para perros de servicio (Doctoral dissertation, Universitat Politècnica de València).






.  La universidad del bosque realizó un arnés terapéutico con control de temperatura para perros con displasia de cadera(García Forero, S. Desarrollo de arnés terapéutico con control de temperatura para perros con displasia de cadera.






.  El repositorio académico de la universidad de chile realizó un andador canino colapsable para perros de raza pequeña con parálisis de tren posterior(Bustos Aedo, A. (2020). Doggo: andador canino colapsable para perros de raza pequeña con parálisis de tren posterior.













Planteamiento del problema

Actualmente debidas a las condiciones que sufren nuestras mascotas en mayoría los perros de mayor tamaño sufrir problemas de movilidad lo que causa dificultades al cuidarlos y una menor calidad de vida para el animal lo que en su mayoría de casos sacrificar al animal entonces una ayuda externa par combatir este problema es lo que se busca¿Será posible hacer un arnés que ayude con la movilidad de las mascotas?



































Justificación


Este proyecto se realiza con l afinidad de brindarles un apoyo a las mascotas de mayor estatura par solucionar problemas de movilidad es estos mismos para solucionar su sacrificio y calidad de vida ya que los arneses actuales para mascotas son caros y no muy accesibles para todo el mercado así que se pretende realizar uno economico y facil de usar.




























Objetivos


General:se pretende realizar un arnés para perro de mayor tamaño y accesible al mercado


Objetivos específicos
-realizar un arnés
-hacer pruebas
-realizar los ajustes necesarios
-pruebas finales





























Hipótesis


Se puede hacer un arnés  que ayude la movilidad de las mascotas.



