Título del Proyecto: faking blind

Descripción del Proyecto:
El proyecto consiste en desarrollar un dispositivo de asistencia para personas con discapacidad visual que detecte obstáculos cercanos y proporcione retroalimentación a través de un buzzer, un led y un vibrador. Este dispositivo es especialmente útil para evitar colisiones con paredes u objetos mientras la persona se desplaza.

Lista de Materiales:
1. Sensor ultrasónico HC-SR04
2. Buzzer pasivo
3. LED (cualquier color)
4. Motor vibrador
5. Placa de desarrollo Arduino (por ejemplo, Arduino Uno)
6. Protoboard y cables de conexión
7. Batería o fuente de alimentación portátil

Especificación de Sensores y Actuadores:

1. Sensor ultrasónico HC-SR04:
   - Marca: Desconocida (comúnmente disponible)
   - Modelo: HC-SR04
   - Funcionalidad: Detecta la distancia entre el sensor y un objeto utilizando ondas ultrasónicas.
   - Conexión:
     - VCC: 5V
     - Trig: Pin de salida de señal (conectado al pin digital del Arduino)
     - Echo: Pin de entrada de señal (conectado al pin digital del Arduino)
     - GND: Conexión a tierra.

2. Buzzer Pasivo:
   - Marca: Desconocida (comúnmente disponible)
   - Funcionalidad: Emite tonos audibles como retroalimentación.
   - Conexión:
     - VCC: Conectado al pin digital del Arduino
     - GND: Conexión a tierra

3. LED (Cualquier color):
   - Marca: Desconocida (comúnmente disponible)
   - Funcionalidad: Proporciona retroalimentación visual.
   - Conexión:
     - Ánodo (pata larga): Conectado al pin digital del Arduino
     - Cátodo (pata corta): Conectado a una resistencia y luego a tierra.

4. Motor Vibrador:
   - Marca: Desconocida (comúnmente disponible)
   - Funcionalidad: Genera vibraciones como retroalimentación táctil.
   - Conexión:
     - VCC: Conectado al pin digital del Arduino
     - GND: Conexión a tierra

