ARQUITECTURA DE
LAS 10T
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‘QuE ES LA AQRUITECURA DE
Yy LAS |0T?

LA ARQUITECTURA 10T ES UN PROCESO EN
99_9& EL QUE LA iNFORMACION ViAJA A TRAVES
DE LA RED, EN FORMA DE DATOS
DiGITALIZADOS DESDE LOS SENSORES A UN

CENTRO DE DATOS O A LA NUBE, DONDE QQ.Q’Q'

SERAN PROCESADOS Y ALMACENADOS. A

TRAVES DE ACTUADORES, PUEDEN DARSE
iNSTRUCCIONES PARA QUE CUALQUIER
DiSPOSITIVO CONECTADO REALICE UNA
ACCION CONCRETA, COMO ACTiVAR O

DESACTIVAR UN MECANiSMO.







S T
5,DE QUE SE TRATA?

EL PROCESO COMIENZA CON LOS SENSORES Y ACTUADORES, LOS DISPOSITIVOS 99“(
CONECTADOS QUE SUPERVISAN (EN EL CASO DE LOS SENSORES) O CONTROLAN (EN EL
CASO DE LOS ACTUADORES) ALGUNA “COSA™ O PROCESO FISICO. LOS SENSORES
CAPTAN DATOS SOBRE EL ESTADO DE UN PROCESO O UNA CONDICION AMBIENTAL,
COMO LA TEMPERATURA, LA HUMEDAD, LA COMPOSICION QUIMICA, LOS NIVELES DE
FLUIDO EN UN DEPOSITO, EL FLUJO DE FLUIDO EN UNA TUBERIA O LA VELOCIDAD DE
UNA LINEA DE MONTAJE, ENTRE OTROS.
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LOS SENSORES Y ACTUADORES SE APLICAN EN UNA AMPLIA
ARIEDAD DE SITUACIONES Y SISTEMAS. AQUI TIENES EJEMPLOS

DE APLICACIONES TIPICAS PARA CADA UNO
EN RESUMEN, LOS SENSORES St

SENSORES: ACTUADORES: UTILIZAN PARA MEDIR Y DETECTAR
o TEMPERATURA « MOTORES ELECTRICOS INFORMACION DEL ENTORNO,
o MOVIMIENTO  VALVULAS MIEE\I"T?AS leé LOS AC]U@DORES
. W2 ) ; EJECUTAN ACCIONES FiSICAS EN
. PRESION glElllE\lSDROS NEUMATICOS RESPUESTA A SENALES DE CONTROL.
. HUMEDAD ‘ ESTOS COMPONENTES SE APLICAN EN
* ALTAVOCES UNA VARIEDAD DE DISPOSITIVOS Y
» DISTANCIA « ACTUADORES LINEALES SISTEMAS PARA AUTOMATIZAR Y
« VELOCIDAD o SERVOMOTORES CONTROLAR PROCESOS EN DIVERSAS

o BIOMETRIA INDUSTRIAS Y APLICACIONES.




s, COMO SE CREO? ...

LA HISTORIA DE LOS SENSORES INTELIGENTES (O SMART

SENSORS) HA SIDO UN TEMA APASIONANTE DESDE EL PRIMER Y

MUY SENCILLO SENSOR DESARROLLADO POR HONEYWELL EN EL ANO
1969, HASTA LOS DISPOSITIVOS COMPLEJOS ACTUALES DE ALTA
TECNOLOGIA. ESTOS ULTIMOS INTEGRAN MUCHAS FUNCIONES
AUTOMATICAS:  IDENTIFICACION, CAUIBRACION, COMPROBACION,

ETC.,

QUE PERMITEN OBTENER SENSORES QUE NO SOLO ENTREGAN UNA
SENAL DIGITAL (0 CASI DIGITAL), SINO ADEMAS, LINEAUZADA,
CAUIBRADA, ROBUSTA Y COMPATIBLE CON OTROS DISPOSITIVOS.

EL DESARROLLO DE ESTOS REVOLUCIONARIOS COMPONENTES

HA PERMITIDO AUMENTAR LA EFICIENCIA, CALIDAD Y VELOCIDAD

DE LOS PROCESOS INDUSTRIALES, LA INVESTIGACION Y EL
DESARROLLO CIENTIFICO




EJEMPLOS DE
SENSORES

EMPERATURA: SE USAN EN TERMOSTATOS PARA CONTROLAR LA TEMPERATURA DE UN
MBIENTE.
OVIMIENTO: EN SISTEMAS DE SEGURIDAD, COMO ALARMAS DE MOVIMIENTO.

UZ: EN SENSORES DE LUZ AMBIENTE PARA AJUSTAR LA LUMINOSIDAD DE LAS LUCES
NTERIORES.

RESION: EN AUTOMOVILES PARA MEDIR LA PRESION DE LOS NEUMATICOS.

UMEDAD: EN SISTEMAS DE RIEGO AUTOMATICO PARA AJUSTAR LA CANTIDAD DE AGUA
EGUN LA HUMEDAD DEL SUELO.
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« DISTANCIA: SE APLICAN EN SENSORES DE ESTACIONAMIENTO DE VEHICULOS.
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ELOCIDAD: EN SISTEMAS DE CONTROL DE CRUCERO EN AUTOMOVILES.

M\) PARA EL RECONOCIMIENTO DE HUELLAS DACTILARES EN DISPOSITIVOS DE

« BIOMETR
EGURID



EJEMPLOS DE
ACTUADORES

MOTORES ELECTRICOS: SE UTILIZAN EN ROBOTS PARA MOVER SUS BRAZOS Y PIERNAS.

VALVULAS: EN SISTEMAS DE RIEGO PARA CONTROLAR EL FLUIO DE AGUA.

CILINDROS NEUMATICOS: EN LINEAS DE ENSAMBLAJE PARA EL MOVIMIENTO CONTROLADO DE OBJETOS.
RELES: PARA ENCENDER Y APAGAR DISPOSITIVOS ELECTRICOS, COMO LUCES O ELECTRODOMESTICOS.
ALTAVOCES: PARA GENERAR SONIDO EN DISPOSITIVOS ELECTRONICOS, COMO TELEFONOS O TELEVISORES.
ACTUADORES LINEALES: EN IMPRESORAS PARA MOVER EL CABEZAL DE IMPRESION.
SERVOMOTORES: EN AERONAVES NO TRIPULADAS (DRONES) PARA CONTROLAR SU DIRECCION Y VELOCIDAD.






