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La arquitectura IoT es un proceso en
el que la información viaja a través

de la red, en forma de datos
digitalizados desde los sensores a un
centro de datos o a la nube, donde
serán procesados y almacenados. A
través de actuadores, pueden darse
instrucciones para que cualquier
dispositivo conectado realice una
acción concreta, como activar o

desactivar un mecanismo.

¿QUÉ ES LA AQRUITECURA DE
LAS IOT?



FASE 
sensores y
actuadores



¿DE QUÉ SE TRATA?
EL PROCESO COMIENZA CON LOS SENSORES Y ACTUADORES, LOS DISPOSITIVOS

CONECTADOS QUE SUPERVISAN (EN EL CASO DE LOS SENSORES) O CONTROLAN (EN EL
CASO DE LOS ACTUADORES) ALGUNA "COSA" O PROCESO FÍSICO. LOS SENSORES

CAPTAN DATOS SOBRE EL ESTADO DE UN PROCESO O UNA CONDICIÓN AMBIENTAL,
COMO LA TEMPERATURA, LA HUMEDAD, LA COMPOSICIÓN QUÍMICA, LOS NIVELES DE
FLUIDO EN UN DEPÓSITO, EL FLUJO DE FLUIDO EN UNA TUBERÍA O LA VELOCIDAD DE

UNA LÍNEA DE MONTAJE, ENTRE OTROS.



¿CÓMO SE APLICA?
LOS SENSORES Y ACTUADORES SE APLICAN EN UNA AMPLIA

VARIEDAD DE SITUACIONES Y SISTEMAS. AQUÍ TIENES EJEMPLOS
DE APLICACIONES TÍPICAS PARA CADA UNO

TEMPERATURA
MOVIMIENTO
LUZ
PRESIÓN
HUMEDAD
DISTANCIA
VELOCIDAD
BIOMETRÍA

         SENSORES:
MOTORES ELÉCTRICOS
VÁLVULAS 
CILINDROS NEUMÁTICOS
RELÉS
ALTAVOCES
ACTUADORES LINEALES
SERVOMOTORES

       ACTUADORES:
EN RESUMEN, LOS SENSORES SE
UTILIZAN PARA MEDIR Y DETECTAR
INFORMACIÓN DEL ENTORNO,
MIENTRAS QUE LOS ACTUADORES
EJECUTAN ACCIONES FÍSICAS EN
RESPUESTA A SEÑALES DE CONTROL.
ESTOS COMPONENTES SE APLICAN EN
UNA VARIEDAD DE DISPOSITIVOS Y
SISTEMAS PARA AUTOMATIZAR Y
CONTROLAR PROCESOS EN DIVERSAS
INDUSTRIAS Y APLICACIONES.



¿COMO SE CREO?

Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Vivamus sed vestibulum nunc, eget aliquam

felis. Sed nunc purus, accumsan sit amet dictum in, ornare in dui. Ut imperdiet ante eros, sed porta ex

eleifend ac. Donec non porttitor leo. Nulla luctus ex lacus, ut scelerisque odio semper nec. Vestibulum

posuere eros quis felis viverra mattis. Ut turpis nunc, imperdiet a lorem nec, feugiat vulputate lectus.

Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Vivamus sed vestibulum nunc, eget aliquam

felis. Sed nunc purus, accumsan sit amet dictum in, ornare in dui. Ut imperdiet ante eros, sed porta ex

eleifend ac. Donec non porttitor leo. Nulla luctus ex lacus, ut scelerisque odio semper nec. Vestibulum

posuere eros quis felis viverra mattis. Ut turpis nunc, imperdiet a lorem nec, feugiat vulputate lectus.

LA HISTORIA DE LOS SENSORES INTELIGENTES (O SMART
SENSORS) HA SIDO UN TEMA APASIONANTE DESDE EL PRIMER Y
MUY SENCILLO SENSOR DESARROLLADO POR HONEYWELL EN EL AÑO
1969, HASTA LOS DISPOSITIVOS COMPLEJOS ACTUALES DE ALTA
TECNOLOGÍA. ESTOS ÚLTIMOS INTEGRAN MUCHAS FUNCIONES
AUTOMÁTICAS: IDENTIFICACIÓN, CALIBRACIÓN, COMPROBACIÓN,
ETC.,
QUE PERMITEN OBTENER SENSORES QUE NO SÓLO ENTREGAN UNA
SEÑAL DIGITAL (O CASI DIGITAL), SINO ADEMÁS, LINEALIZADA,
CALIBRADA, ROBUSTA Y COMPATIBLE CON OTROS DISPOSITIVOS.
EL DESARROLLO DE ESTOS REVOLUCIONARIOS COMPONENTES
HA PERMITIDO AUMENTAR LA EFICIENCIA, CALIDAD Y VELOCIDAD
DE LOS PROCESOS INDUSTRIALES, LA INVESTIGACIÓN Y EL
DESARROLLO CIENTÍFICO



EJEMPLOS DE
SENSORES

T EMPERATURA :  S E  U SAN  EN  T ERMOSTATOS  PARA  CONTRO LAR  LA  T EMPERATURA  D E  UN
AMB I EN T E .

MOV IM I EN TO :  EN  S I S T EMAS  D E  S EGUR I DAD ,  COMO  A LARMAS  D E  MOV IM I EN TO .

L U Z :  E N  S EN SORE S  D E  L U Z  AMB I EN T E  PARA  A JU S TAR  LA  L UM I NOS I DAD  D E  LA S  L UC E S
I N T ER I OR E S .

P R E S I ÓN :  E N  AU TOMÓV I L E S  PARA  MED I R  L A  PR E S I ÓN  D E  LO S  N E UMÁT I COS .

H UMEDAD :  E N  S I S T EMAS  D E  R I E GO  AU TOMÁT I CO  PARA  A JU S TAR  LA  CANT I DAD  D E  AGUA
S EGÚN  LA  H UMEDAD  D E L  S U E LO .

D I S TANC I A :  S E  A P L I CAN  EN  S EN SORE S  D E  E S TAC I ONAM I EN TO  D E  V EH Í C U LOS .

V E LOC I DAD :  E N  S I S T EMAS  D E  CONTRO L  D E  CRUC ERO  EN  AU TOMÓV I L E S .

B I OMETR Í A :  PARA  E L  R ECONOC IM I EN TO  D E  H U E L LA S  DACT I L AR E S  EN  D I S POS I T I VOS  D E
S EGUR I DAD .



EJEMPLOS DE
ACTUADORES

MOTORES ELÉCTRICOS: SE UTILIZAN EN ROBOTS PARA MOVER SUS BRAZOS Y PIERNAS.

VÁLVULAS: EN SISTEMAS DE RIEGO PARA CONTROLAR EL FLUJO DE AGUA.

CILINDROS NEUMÁTICOS: EN LÍNEAS DE ENSAMBLAJE PARA EL MOVIMIENTO CONTROLADO DE OBJETOS.

RELÉS: PARA ENCENDER Y APAGAR DISPOSITIVOS ELÉCTRICOS, COMO LUCES O ELECTRODOMÉSTICOS.

ALTAVOCES: PARA GENERAR SONIDO EN DISPOSITIVOS ELECTRÓNICOS, COMO TELÉFONOS O TELEVISORES.

ACTUADORES LINEALES: EN IMPRESORAS PARA MOVER EL CABEZAL DE IMPRESIÓN.

SERVOMOTORES: EN AERONAVES NO TRIPULADAS (DRONES) PARA CONTROLAR SU DIRECCIÓN Y VELOCIDAD.



Thank you


